SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA i ODBIORU ROBOT

Budowa latarni solarnej w pasie drogi gminnej

INWESTOR : GMINA SOMPOLNO ul. 11 listopada 15 62-610 Sompolno

OBIEKT : - Belny dz nr286 ( Osno Podleskie )

Belny dz. nr 131/2

- Sompolinek dz. nr 224
- Koszary dz. nr 16

- Ploszewo dz. nr 43

- Wierzbie dz. nr 343

- Wierzbie dz. nr 346

- Wierzbie dz. nr 370/2

1. Wstep

1.1.

Przedmiot ST

1.2.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru

robot zwigzanych z solarnym o$wietleniem drogi gminnej

Zakres stosowania ST.

1.3.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i

realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres robot objetych ST.

1.4.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych z montazem :
a) -wykopanie; montaz uziemien i zasypanie wykopow pod shupy o$wietleniowe

b) -montaz stupa o$wietleniowego ; wysiegnikow i oprawy oswietleniowe;j

€) -montaz ogniw fotowoltaicznych wraz z konstrukcja,

e) —montaz baterii akumulatorow i szafki zasilajgco-sterowniczej

f) —-montaz przewodow zasilajgcych i sterujgcych

i) —inwentaryzacja geodezyjna

Okreslenia podstawowe

1.5.

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi normami i ,,Przepisami Budowy
Urzadzen Elektroenergetycznych”, oraz definicjami podanymi w pkt. 10 ST. Kody CVP:

- sfownictwo gtowne : CVP 45.31.61.10-9

- uzupetniajace :CVP 45.31.12.00-2 ; 45.31.23.11-0

Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami Inzyniera Projektu. Rodzaje urzadzen, osprze¢tu i materiatow

zastosowanych do wykonywania instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji



projektowej. Zastosowanie innych rodzajow urzadzen ,osprzetu i materialow jest dopuszczalne
jedynie pod warunkiem wprowadzenia do dokumentacji projektowej zmian uzgodnionych w

obowigzujacym trybie z Inzynierem Projektu

2. Materiaty
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robdt wedtug niniejszej specyfikacji sa:

2.1. Stupy stalowe cylindryczne  anodowane szare na fundamencie prefabrykowanym h=min.6,5m

2.2. Oprawy drogowe typu LED moc min. 20 w powinny charakteryzowaé si¢ parametrami nie gorszymi

niz: -panel z diodami LED ktory w razie uszkodzenia mozna wymienia¢ bez koniecznosci wymiany catej
oprawy ; wyposazony w kostke przylaczeniows, ktora umozliwi jego wymiang; kazda dioda na panelu
LED powinna posiada¢ indywidualny element optyczny ,zeby w razie przepalenia si¢ ktorej$s z diod
zmienit si¢ jedynie strumien S$wietlny oprawy, a nie jej rozsyl $wiatla (powinna by¢ zachowana
réwnomierno$¢ oswietlenia na catej powierzchni o$wietlanej drogi); korpus i obudowa z AL odpornego
na korozje; szczelno$¢ komory optycznej IP65; mozliwa wymiany modutu zasilajgcego; material optyki
—szkto akrylowe; uchwyt o $rednicy fi 48-60 mm pozwalajagcy na montaz na wysiegniku jak i na shupie, a
takze zmiang kata nachylenia oprawy ; temperatura barwy 5000-5500K; wskaznik oddawania barwy
minimum LED Ra >70; utrzymanie strumienia $wietlnego w czasie : 80% po 60 000h (zgodnie z IES
LM-80-TM-21) ; uklady optyczne winny spelnia¢é wymogi PN-EN 62471:2010”bezpieczenstwo
fotobiologiczne lamp i systemow lampowych”; napigcie znamionowe 230v,50Hz, temperatura pracy (-30
do +40 C); wymagane deklaracje zgodnosci CE oraz znak ENCE europejskie oznakowanie zgodnosci

produktu z europejska normg EN bezpieczenstwa sprzetu elektrycznego.

2.3. Uktad sterowniczy powinien by¢ wyposazony W Sterownik wiatrowy 1 stoneczny, ktory ma za
zadanie przetwarzanie i magazynowanie wygenerowanej energii, a takze regulacj¢ i programowanie
podstawowych parametréw pracy.Sterowniki z wyswietlaczem cieklokrystalicznym dla wys$wietlenia
napi¢cia akumulatora; prady tadowania/wytadowania i stanu operacyjnego systemu.Sterownik posiada
zabezpieczenia : przecigzeniowe, przepigciowe, wyladowaniem tadunku i nadmiernym tadunkiem oraz
odwrécong polaryzacjg. Obudowa powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa i odpowiadac
wymogg PN-IEC 60364-4-482:1999, z tworzywa termoutwardzalnego, odporna na dziatanie UV.
2.4. Panele fotowoltaiczne powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg producenta : moc modutow
min. 2x130W , akumulatory 2x120Ah 24v zelowe —certyfikat CE zgodno$¢ z normami EN50081-1/1992;
EN55014 oraz EN50082-1/1997; EN55014-2(EN61000-4-2)

2.5. Bednarka stalowa ocynkowana min 25x4 —dla wykonania uziemien powinna spelni¢ wymagania

normy PN-67/H-92325. Do wszystkich elementow konstrukcyjnych nalezy dotaczy¢ DTR producenta
Tacznie z atestami, deklaracjami i pomiarami probami technicznymi .
3. Sprzet

3.1. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje

niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot, zarbwno w miejscu tych robot, jak tez przy
czynnosciach pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzetu

itp. Sprzet uzywany przez wykonawce powinien uzyskaé¢ akceptacje¢ Kierownika Projektu.

3.2. Przy robotach ziemnych w poblizu istniejacych urzadzen podziemnych, prace nalezy wykonywac




recznie.

4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkoéw transportu, ktére nie wplyna

niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét.
Na $rodkach transportu przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemiesz-
czaniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.

5. Wykonanie robét

5.1. Og6lne warunki wykonania rob6t podano w ST. D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdélne”.

5.2. Zakres wykonywanych robot:

- wykonanie wytyczenia geodezyjnego

- wykonanie wykopdw pod fundamenty prefabrykowane i uziemienia
- montaz fundamentow i stupéw oswietleniowych;

- montaz wysiegnikow i opraw oswietleniowych;

- montaz przewoddw zasilajacych i sterujacych w stupy;

- montaz paneli fotowoltaicznych montaz akumulatoréw i sterowania i uziemien Ru < 30 om

6. Kontrola jakos$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagane przepisy ogolne”.
Celem Kkontroli jest stwierdzenie osiagnigcia zalozonej jakosci wykonywanych robot przy budowie

fundamentow i shupow oswietlenia drogowego

6.1. Aparaty i urzadzenia elektryczne i kable elektroenergetyczne powinny posiadaé atest fabryczny lub

$wiadectwo jakosci, wydane przez producenta.

6.2. Kontrola i badania w trakcie robét:

a) sprawdzenie stanu urzadzen,

b) shupy po zmontowaniu i ustawieniu sprawdzi¢ w zakresie: lokalizacji, kompletnosci wypo-

sazenia stanu powtok ochronnych.

6.3. Badania i pomiary pomontazowe.

Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ i pomierzyc¢:
a) jako$¢ i kompletnos¢ wykonanych robot,

b) wykona¢ pomiary elektryczne i geodezyjne.

7. Obmiar robot
Jednostka obmiaru robot dla stupéw jest komplet (stanowisko stupowe).

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogoélne”.

8. Odbidr robhot

8.1. Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiorom roboét ulegajacych zakryciu podlegaja nastepujace roboty:
a) montaz fundamentéw pod stupy;

b) wykopy pod fundamenty i bednarke;



c)

ulozenie bednarki

8.2. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbioru ostatecznego nalezy dokona¢ wedtug zasad podanych w ST D-M.00.00.00

zobowigzany jest dostarczy¢ nastepujace dokumenty:

a)
b)
c)
d)

projektowa dokumentacje¢ powykonawczg,
geodezyjng dokumentacj¢ powykonawcza,
protokoty z dokonanych prob i pomiarow,

protokoty odbioru robét zanikajacych.

9. Podstawa ptatnosci
Zgodnie zUMOWA

Cena wykonania robot obejmuje:

10.

roboty pomiarowe i przygotowawcze,

oznakowanie rohot,

transport materiatow niezb¢dnych do wykonania robot,
montaz i stawianie stupéw oswietleniowych,

montaz opraw oswietleniowych i przewodow,

montaz turbiny i paneli fotowoltaicznych

montaz uziemien

préby i pomiary

oznakowanie i zabezpieczenie robdt w pasie drogowym.

Przepisy zwigzane

PN-E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa.
PN-EN 13201 Oswietlenie drog.
PN-C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

. Wykonawca

PN-76/E-90301 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i

powtloce polwinitowej na napigcie znamionowe 0,6/1kV,

PN-EN 12464-1:2004 Swiatto i oswietlenie,

PN-EN 60598 -2-3 Oprawy o$wietleniowe. Wymagania szczegotowe.

Oprawy o$wietlenia drogowego i ulicznego.

PBUE . Instytut Energetyki 1988 r.



