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ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

Nazwa zamoOwienia: Przebudowa budynku swietlicy soteckiej
Obiekt: Swietlica sotecka w Mostkach

Adres: Mostki, gmina Sompolno

Zamawiajgcy: Miejsko Gminny O $rodek Kultury w Sompolnie
Adres: 62-610 Sompolno, ul. Gimnazjalna 9

Nazwa i kod robét: 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
Opracowat: inz. Pawet Sulkowski

Konin, 3 czerwiec 2009 r.

Czesé ogollna.

Przedmiot.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
przygotowawczych na przedmiotowym zadaniu.

Zakres stosowania.
Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym.

Zakres robot.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu robét opisanych w pkt.
1.1.
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci majace na celu wykonanie
przedmiotu specyfikaciji.

Okre $lenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w ST B.00.00.00 (Wymagania ogdlne).

Wymagania ogoélne dotycz gce robot.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za zgodno$é z dokumentacjg
projektowa, ST i poleceniami inspektora nadzoru. Ogélne wymagania podano w ST B.00.00.00
(Wymagania ogélne) — pkt. 1.5.

Materiaty

2.1. Dla robét wg SST-1 materiaty nie wystepuja.

Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST B-00.00.00 Wymagania ogélne pkt. 3.

3.2. Sprzet uzywany do robét objetych specyfikacjg powinien spetnia¢ wymagania obowigzujace w
budownictwie og6lnym, wymagania BHP i by¢ sprawny. Sprzet podlega kontroli przez osoby
odpowiedzialne za BHP. Osoby obstugujace sprzet winny byé odpowiednio przeszkolone.

3.3. Do rozbiérek moze by¢ uzyty dowolny sprzet.

Transport

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w ST B-00.00.00 Wymagania ogdlne pkt. 4.
4.2. Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

Wykonanie robét

. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robét rozbiérkowych nalezy:

—  teren ogrodzi¢ i oznakowaé zgodnie z wymogami BHP,

- przygotowac wjazd na teren budowy,

- zinwentaryzowac istniejace przytacza i chronic je przed uszkodzeniem,
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5.2. Roboty rozbiérkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz.U. Nr 47 poz.
401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych.

6. Kontrola jako $ci robot

6.1 Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6t podano w ST B-00.00.00 Wymagania ogoélne pkt. 6.
6.2. Skuteczno$¢ przesadzenia drzew oceniona zostanie po okresie wskazanym w decyzji ochrony
Srodowiska.

7. Obmiar robé6t

7.1 Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w ST B-00.00.00 Wymagania ogoélne pkt. 7.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania.

Jednostki miary i zasady przedmiarowania podane sa we wiasciwych katalogach nakladéw rzeczowych
opisanych w przedmiarze robot.

8. Odbidér robot

8.1. Ogo6lne wymagania dotyczace odbioru robét podano w ST B-00.00.00 Wymagania ogoélne pkt. 8.
8.2. Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami inspektora nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania (z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji) wg pkt. 6 daty

wynik pozytywny.

9. Podstawa ptatno sci

9.1. Og6lne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w STB-00.00.00 Wymagania ogdlne pkt.9
9.2. Podstawg rozliczenia finansowego jest protokét odbioru czesciowego danego elementu robaét.

9.3. Wysokos¢ wynagrodzenia wynika z podpisanej umowy i oferty Wykonawcy.

9.4. Ustala sie wynagrodzenie ryczattowe.

10. Uwagi szczegétowe

10.1. Materialy uzyskane z rozbiérek przeznaczono w catosci do utylizacji. Do ponownego wbudowania
przewidziano istniejgce okna wykute z wymienianej sciany podtuzne;.



