SPECYFIKACJA TECHNICZNA OSWIETLENIE ULICZNE - GMINA SOMPOLNO

1.WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji techniczne;.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem o$wietlenia ulicznego na terenie gminy Sompolno.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacje Techniczng jako cze$¢ Dokumentow Przetargowych i Umowy, nalezy odczytywaé i rozumied
w odniesieniu do wykonania Robét opisanych w pkt. 1.1

1.3 Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia prac przy realizacji wykonania i odbioru
robot elektrycznych dotyczgcych wykonania o$wietlenia ulicznego na terenie gm. Sompolno.

Zakres obejmuje wykonanie:

- zakupu materiatéw

- montaz opraw ulicznych na stupach

- badan odbiorczych, pomiaréw

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Normami Technicznymi
(PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robo6t {WTWIOR) i postanowieniami
Umowy.

Wysiggnik - element konstrukcyjny stuzacy do zamocowania oprawy w okre$lonej odlegtosci od osi
pionowej stupa.

Zasieg wysiegnika - pozioma odlegtos¢ pomiedzy osia podtuzna stupa a koficem wysiegnika
Mocowanie wysiggnika - element stuzacy do zamocowania wysiegnika.

Mocowanie oprawy - element fgczacy na konicu stupa lub wysiegnika stuzacy do zamocowania oprawy.
Kat mocowania oprawy - kat miedzy osig podiuina oprawy a poziomem

Oprawa os$wietleniowa -urzgdzenie stuzace do rozsyhy, filtracji i przeksztatcania strumienia $wietlnego
jednego lub kilku Zrodet Swiatta, zawierajace wszystkie elementy niezbedne do podtrzymania, mocowania
i zabezpieczenia tych Zrodet oraz zawierajace w razie potrzeby obwody pomocnicze wraz z elementami
potrzebnymi do ich podigczenia do sieci zasilajgce;.

Tabliczka bezpiecznikowa - element instalacji wyposazony w bezpieczniki oraz listwy zaciskowe
taczacy przewody oprawy o$wietleniowej z zewnetrzna linia zasilajgca.

Napiecie znamionowe linii - napiecie miedzyprzewodowe w przypadku pradu przemiennego, napiecie
miedzybiegunowe w przypadku pradu statego, na ktére zostala zbudowana linia kablowa.

Zblizenie - miejsce na trasie linii Nn, w kt6rym linia ta przebiega wzdluz trasy innego urzadzenia
uzbrojenia terenu.

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace robot.

Montaz opraw powinien odbywac sie na podstawie aktualnej Dokumentacji Projektowej, sporzadzonej w
oparciu o ogdlne obowigzujgce zasady, lecz z uwzglednieniem specyfiki stosowanych materiatéw,
urzgdzen.

W czasie realizacji nalezy uwzglednia¢ réwniez wytyczne i instrukcje montazowe opracowane przez
producenta urzadzen, materialéw.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektows,
Specyfikacjg Techniczng, obowigzujacymi normami oraz za zgodno$é z postanowieniami Umowy.
Dopuszcza sie tylko takie odstepstwa od projektu, ktére nie naruszajg postanowier norm, a sa
uzasadnione technicznie, uzgodnione z autorem projektu i s udokumentowane zapisem dokonanym w
dzienniku budowy lub innym réwnorzednym dowodem.

2, MATERIALY

Materialy, elementy i urzadzenia przeznaczone do robét powinny odpowiada¢ Polskim Normom, a w razie
ich braku powinny posiada¢ aprobaty techniczne dopuszczajgce do stosowania w budownictwie.
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robét bedacych przedmiotem niniejszej ST sa:




Cprawy o$wietleniowe

Oprawa przeznaczona do o$wietlenia drég do wysokopreznych lamp sodowych 100W z barika
przezroczysts, przystosowana do mocowania na wysiegniku. sodows, z kloszem lub szyba, w II klasie
ochronno$ci, posiadajgca aluminiowy korpus oraz stopien ochrony IP 66 dla catej oprawy. Zasilacz
oprawy z zamontowanym kompletnym osprzetem elektrycznym, napiecie zasilania 230V.

Calos¢ opraw winna posiada¢ certyfikat na znak bezpieczehstwa i znak dopuszczenia do obrotu
handlowego w budownictwie.

Wysiegniki do stupéw oswietleniowych

Wysiegniki stalowe ocynkowane przystosowane do zabudowania na stupach za pomocg uchwytéw
stalowych ocynkowanych.. Wysiegniki jednoramienne o dtugosci 1=1,5m o kacie podniesienia oprawy 15
Wysiggniki powinny posiada¢ aprobate techniczng oraz dopuszczenia do obrotu handlowego w
budownictwie,

Skrzynki o$wietleniowe

Skrzynki bezpiecznikowe w obudowie izolacyjnej przystosowane do zabezpieczenia napowietrznych
opraw oSwietleniowych, wyposazone w wkiadke topikowa oraz gtéwke bezpiecznikowa. Mocowane do
linii z pomocowa zaciskéw.

Skrzynki powinny posiada¢ aprobate techniczng oraz dopuszczenia do obrotu handlowego w
budownictwie.

3. SPRZET

3.1. Do wykonania rob6t bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowaé nastepujacy, sprawny technicznie
izaakceptowany przez inspektora Nadzory, sprzet:

- Elektronarzedzia reczne

- Samochdd wiezowy z balkonem

Uwaga: parametry sprzetu podane sg orientacyjnie.

3.2. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakosé¢ i $rodowisko wykonywanych robét,

3.3. Sprzet uzywany do realizacji robét powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST, oraz projektu organizacji
robot, ktory uzyskat akceptacje Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Do transportu materialéw, sprzetu budowlanego, urzadzen stosowal nastgpujace, sprawne
technicznie i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru $rodki transportu:

- Samochéd dostawczy do 0,9 t

- Samochéd skrzyn.do 5.0t

- Przyczepa do przewozenia kabli

Uwaga: parametry sprzetu podane s3 orientacyjnie.

Materiaty wysokie nalezy zabezpieczy¢ w czasie transportu przed przewroceniem oraz przestiwaniem. W
czasie transportu i przechowywania materiatéw elektroenergetycznych nalezy zachowaé¢ wymagania
wynikajgce ze specjalnych wlasciwos$ci tych urzadzen, zastrzezonych przez producenta.

4.2. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jakos¢ rob6t i whasciwosci przewozonych towaréw. Srodki transportu winny by¢é zgodne

z ustaleniami ST, PZ] oraz projektu organizacji robét, ktéry uzyskal akceptacje Inspektora Nadzoru.

4.3. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego
(kotowego, szynowego, wodnego) tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania. Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z wymaganiami
obowiazujacych PN i procedura obowiazujaca w ENERGA OPERATOR SA pn. Standardy dotyczace



5.2. Zakres robot przygotowawczych:
a) Przygotowanie i zabezpieczenie miejsca robét
b} Dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatéw, urzadzen i sprzetu budowlanego

5.3. Zakres robét zasadniczych

Przy wykonywaniu robét elektrycznych wnetrzowych nalezy przeprowadzi¢ nastepujace roboty
podstawowe:

- montaz opraw

- badania odbiorcze, pomiaréw

a} Badania odblorcze , pomiary

Przeprowadzi¢ badania opornosci izolacji przewodéw zasilajgcych, skutecznosci  ochrony
przeciwporazZeniowej. Sporzadzic¢ protokoly pomiarowe dokumentujgce przeprewadzone badania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdine zasady kontroli jako$ci robét:

a) ogodlne wymagania dotyczace wykonania robdt, dostawy materialéw, sprzetu i érodkéw transportu
podano w ST 00.00 ,Wymagania ogélne”

b} wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci robét, materiatéw i urzadzen

6.2. Kontrole
Nalezy przeprowadzié nastepujgce kontrole:

a) zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa

b} sprawdzenie podstawowych cech materialéw podanych w niniejszej ST oraz wyspecyfikowanych we
wlasciwych PN (EN-PN) lub Aprobatach Technicznych

¢} dokonac ogledzin urzadzen

Badania kontrolne obejmuja caly proces budowy.

7. OBMIAR ROBOT
®  Roboty objete niniejsza ST obmierza sie w jednostkach miary: szt kpl,, m, m3, pomiar, odcinek.
e Obmiar robét okreéla ilo$¢ wykonanych robdt zgodnie z postanowieniami Umowy.
e lloS¢ robot oblicza sie wedtug sporzadzonych pomiaréw z natury, udokumentowanych operatem
powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych w niniejszej ST.

8. ODBIOR ROBOT
e Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robét w
odniesieniu do ich iloéci, jakosci i wartoéci.
s (Gotowos$c do odbioru zgtasza Wykonawca Inwestorowi zadania w formie pisemne;.
e Odbiér jest potwierdzeniem wykonania robdt zgodnie 2z postanowieniami Umowy oraz
obowiazujgcymi Normami Technicznymi.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
¢ Platnos¢ za jednostke obmiarowg roboty nalezy przyjmowal zgodnie z postanowieniami Umowy,
obmiarem robét, oceng jako$ci uzytych materialéw i jakoéci wykonanych robét, na podstawie
wynikéw pomiaréw i badan.
e Zgodnie z postanowieniami Umowy nalezy wykona¢ zakres robot wymieniony w p.1.3. niniejszej
ST.
e Cena wykonania robdt obejmuje:
montaZz opraw, badania i pomiary.
10. PRZEPISY

10.1. Przepisy
¢ Prawo Budowlane - ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. {Dz. Ust. Nr 89, poz. 414 2 péiniejszymi
zmianami}
e  Przepisy dotyczace BHP




