SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA i ODBIORU ROBOT

Przebudowa instalacji o§wietleniowej drogowej

INWESTOR : GMINA SOMPOLNO ul. 11 listopada 15 62-610 Sompolno

OBIEKT : - m. Makolno ul. Szkolna : stacja transformatorowa 70616 ;  stup I1/8
Wstep
1.1. Przedmiot ST

1.2.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru

robot zwigzanych z os$wietleniem drogowym

Zakres stosowania ST.

1.3.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i

realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres robot objetych ST.

1.4.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych z montazem :
a) - montaz przewodu izolowanego

b) - montaz wysiegnikow (nad stupami)

C) -montaz opraw oSwietlenia drogowego na istniejgcych shupach;

Okreslenia podstawowe

1.5.

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi normami i ,,Przepisami Budowy
Urzadzen Elektroenergetycznych”, oraz definicjami podanymi w ST D M-00.00.00 ,Wymagania
ogélne.

Ogodlne wymagania dotyczace robot.

2.1.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami Kierownika Projektu.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

Materiaty
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot wedtug niniejszej specyfikacji sa:

Przewody izolowane AsXSn2x25 izolacja- napiecie 600/1000V samonosne, izolowane polietylenem

2.2.

usieciowanym odpornym na rozprzestrzenianie si¢ ptomieni, odpowiadajace WT-92/K-396.

Oprawy drogowe sodowe 0 mocy 100w powinny charakteryzowaé sie parametrami nie gorszymi

niz: korpus i obudowa z AL odpornego na korozjg; szczelno$¢ dla catej oprawy- IP66; mozliwa
wymiany modutu zasilajacego; klosz PC-UV lub PMMA lub szyba; uchwyt o $rednicy fi 48-60 mm
pozwalajacy na montaz na wysi¢gniku jak i na stupie, a takze zmian¢ kata nachylenia oprawy ; Il
klasa ochronnosci ; napiecie znamionowe 230v,50Hz, wsp cos fi > 90 (przy max obcigzeniu);
temperatura pracy (-30 do +40 C); wymagane deklaracje zgodnosci CE oraz znak ENCE
europejskie oznakowanie zgodnosci produktu z europejska norma EN bezpieczenstwa sprzetu

elektrycznego. Zaleca si¢ zastosowanie elektronicznego uktadu stabilizacyjno-zaptonowego SMART



Lamp z redukcjg mocy stopniowang w godzinach nocnych.

2.3. Zrodlo $wiatta sodowe : -trwatosé 20% dla czasu nie krotszego niz 26000 godzin dla mocy 100w;

-znamionowa skuteczno$¢ $wietlna nie mniej niz 105 Im/w dla lamp 100w; - wspotczynnik

zachowania strumienia $wietlnego LLMF dla 20000 godzin nie mniejszy niz 89% dla mocy 100w.
3. Sprzet

3.1. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje

niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot, zarbwno w miejscu tych robot, jak tez przy
wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zaladunku i wyladunku

materialow, sprzetu itp. Sprzgt uzywany przez wykonawce powinien uzyskac akceptacje Kierownika
Projektu.

4. Transport

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wptyna

niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot.

Na s$rodkach transportu przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemiesz-

czaniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.

5. Wykonanie robot

5.1. Og6lne warunki wykonania rob6t podano w ST. D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdélne”.

5.2. Zakres wykonywanych robot:

- montaz osprzgtu na stupach i przewoddw roboczych,

- montaz opraw oswietleniowych,

Metodg przebudowy okreslaja warunki technicznych wydanych przez uzytkownika obiektu. Warunki
okreslaja ogolne zasady przebudowy i ich okres, w ktorym mozliwe jest odlaczenie napiecia

przebudowywanej linii.

6. Kontrola jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagane przepisy ogdlne”.
Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zalozonej jako$ci wykonywanych robot przy
przebudowie napowietrznych linii elektroenergetycznych.

6.1. Aparaty i urzadzenia elektryczne i kable elektroenergetyczne powinny posiadac atest fabryczny lub

swiadectwo jakosci, wydane przez producenta.

6.2. Kontrola i badania w trakcie robét:

a) sprawdzenie stanu urzgdzen
b) oprawy po zmontowaniu i ustawieniu sprawdzi¢ w zakresie: lokalizacji,
kompletno$ci wyposazenia i stanu powlok ochronnych.

6.3. Badania i pomiary pomontazowe.

Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ i pomierzyc¢:

a) jako$¢ i kompletnos¢ wykonanych robot, jako$¢ potgczen zamontowanego osprzetu,

b) wykona¢ pomiary elektryczne.



7.

8.

Obmiar robot

Jednostka obmiaru robot jest 1 kpl montowanej oprawy o$wietleniowe;.

Ogoblne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Odbidr robot

8.1. Zasady odbioru ostatecznego rob6t.

9.

10.

Odbioru ostatecznego nalezy dokonaé¢ wedtug zasad podanych w ST D-M.00.00.00. Wykonawca
zobowigzany jest dostarczy¢ nastepujace dokumenty:

a) projektowg dokumentacje powykonawczg,

b) protokéty z dokonanych pomiardw,

¢) odbidr robét przez OSWIETLENIE ULICZNE i DROGOWE.

Podstawa ptatnosci

Zgodnie zUMOWA

Cena wykonania robot obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robét,

- transport materiatdéw niezbgdnych do wykonania robot,

- montaz przylaczy napowietrznych przewodem AsXSn2x25,
- montaz opraw o$wietleniowych i przewodow,

- préby i pomiary

- oznakowanie i zabezpieczenie robdt w pasie drogowym.

Przepisy zwigzane
PN-E-05100 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa.
PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogo6lnego zastosowania.
PN-E-90082 Elektroenergetyczne przewody gole. Przewody aluminiowe.
Instrukcja w sprawie zabezpieczenia przed korozja konstrukcji stalowych za pomocg pokry¢
malarskich — KOR-3A.

Albumy napowietrznych linii elektroenergetycznych i stacji transformatorowych opracowane i

rozpowszechniane przez Biuro Studiow i Projektow Energetycznych ,,Energoprojekt” Poznan lub

Krakéw.



