Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob@tprowadzenie

INNOWATOR - PLUS

BIURO OBSLUGI INWESTYCJI-PIOTR ZYWICA

62-510 Konin, ul. Poznanska 74 p. 113, tel. (63) 2454577, 60179 4418
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Nazwa zadana Zagospodarowanie terenu przy  $wietlicy wiejskiej w Wierzbiu
Adres obiektu Wierzbie, gmina Sompolno
Nr dzialk 376/30 i 376/33, obr eb Wierzbie
nwestor Gmina Sompolno
Adres inwestora 62-610 Sompolno, ul. 11 Listopada 15
Zakres opracowania Imie i Nazwisko projektanta Specjalno $¢ i nr posiadanych Data Podpis
uprawnie n budowlanych opracowania projektanta
Konstrukcje Mgr in z. Konstrukcyjno — budowlana 14.05.2013 .
budowlane Piotr Zywica GP 734218/93
ZAt ACZNIKI

1. Informacje szczegotowe.
2. Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t — wymagania ogéine (ST-O)

3. Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robo6t (ST-1) — roboty
budowlane.

Nazwa i kod robot: 45215500-2 Obiekty u zyteczno $ci spotecznej

Konin,maj 2013 r.



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob@tprowadzenie

INFORMACJE SZCZEGOLOWE

1. Nazwa zadania:

Zagospodarowanie terenu przy budynku  swietlicy wiejskiej w miejscowo  $ci Wierzbie

2. Przedmiot i zakres robét:

W(g Projektu Budowlanego — Projektu Zagospodarowania terenu (aktualizacja 2013 r.)
opracowanego przez Biuro Obstugi Inwestycji INNOWAT  OR-PLUS; 62-510 Konin,
ul. Pozna nska 74

3. Prace towarzysz ace i tymczasowe.
Prace towarzyszace:
- tyczenie geodezyjne — wystepuje
- inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza — wystepuje
- wywdz materiatdw porozbiérkowych i utylizacja — nie wystepuje

- wymagania ogolne (specyfikacja STO) - wystepujg

4. Informacja o terenie budowy.
Teren budowy znajduje sie na czesci dziatki gminnej w miejscowosci Wierzbie, gmina Sompolno.
Wykonywanie robo6t przebiegaé bedzie w jednym etapie.

Dla lokalizacji zaplecza budowy udostepnia sie cze$¢ terenu na przedmiotowej dzialce o
powierzchni okoto 500 m2. Szczegdtowa lokalizacje zaplecza przedstawi Wykonawca w projekcie
organizacji robot.

Opracowat:



