Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob@tprowadzenie

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Nazwa zamoéwienia: Budowa parku rekreacyjnego z placem zabaw oraz rewi tali-
zacja zabytkowego XIX wiecznego parku w M gkolnie

Adres: Makolno, gmina Sompolno

Zamawiajgcy: Gmina Sompolno

Adres: 62-610 Sompolno, ul. 11 Listopada 15

Zleceniobiorca: B P iU ,KON-PROJEKT” Sulkowski Pawet

62-504 Konin, ul. Wiatraczna 18

ZAt ACZNIKI

1. Informacje szczegotowe.
2. Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t — wymagania ogélne (ST-O)

3. Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru roboét (ST-1) — roboty
budowlane.

4. SzczegoOtowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robo6t (ST-2) — roboty
sanitarne.

5. Szczego6towa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t (ST-3) — roboty
elektryczne.

Nazwa i kod robot: 45112711-2 Roboty w zakresie ksztattowania parkéw
45112723-9 Roboty w zakresie ksztattowania placow zabaw
45212200-8 Roboty budowlane w zakresie budowy obiektow
sportowych

Opracowat: inz. Pawel Sulkowski

Konin, marzec 2010rr.



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob@tprowadzenie

INFORMACJE SZCZEGOLOWE

1. Nazwa zadania:

Budowa parku rekreacyjnego z placem zabaw oraz rewi talizacja zabytkowego XIX wiecznego
parku w M akolnie

2. Przedmiot i zakres robét:

Wg dokumentacji projektowej opracowanej przez Biur o Projektéw i Ustug ,KON-PROJEKT"
Sulkowski Pawet; 62-504 Konin, ul. Wiatraczna 18

3. Prace towarzysz gce i tymczasowe.
Prace towarzyszace:
- tyczenie geodezyjne — wystepuje
- inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza — wystepuje
- wywdz materiatdw porozbiérkowych i utylizacja — nie wystepuje

- wymagania ogélne (specyfikacja STO) - wystepujq

4. Informacja o terenie budowy.

Teren budowy znajduje sie na dziatkach nr 179, 180/1 i 190/2 w miejscowo$ci Makolno, gmina
Sompolno.

Wykonywanie rob6t przebiegaé¢ bedzie etapami.

Dla lokalizacji zaplecza budowy udostepnia sie cze$¢ terenu na przedmiotowych dziatkach o
powierzchni okoto 500 m2. Szczegdtowa lokalizacje zaplecza przedstawi Wykonawca w projekcie
organizacji robot.

Opracowat:



