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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji tecknigj (SST) 8 wymagania dotyece wykonania i odbioru
robét zwhzanych z rozbiork elementéw drég przy realizacji rob6t w ramach néalgn. ,Przebudowa odcinka drogi
gminnej nr G4015 (przylegtego do cmentarza) naniergminy Sompolno”.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogodlna specyfikacja techniczna (SST) stanowi dadninprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatji
robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot a@anych z rozbiork
— nawierzchni z kostki kamiennej,
- podbudowy betonowej,
— nawierzchni bitumicznej.

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okiéenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defi-
nicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ol pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudav SST D-M-00.00.00 ,Wy-
magania ogolne” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwrzanych z rozbiork elementéw drég miee by wykorzystany sprg podany porzej, lub
inny zaakceptowany przezzyniera:
- ladowarki,
- zurawie samochodowe,
— samochody ezarowe,
- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne.
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-MM00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drdg obejmupungcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienamny
w pkt 1.3, zgodnie z dokumentagjrojektows, SST lub wskazanych przezzimiera.
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Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentémjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, ignier mae
polect Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie ékney przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbhiérkowe mma wykonywa mechanicznie lubecznie w sposéb okékony w SST lub przez kyniera.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniaedimych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie staje wlkasndgcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okre-
$lone w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST g wlasndcia Wykonawcy, powinny by usunete z terenu bu-
dowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementdéw drogrodzé i przepustow znajdage si w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentagjprojektowy beda wykonane wykopy drogowe, powinny byymczasowo zabezpieczone. W
szczegolnéci nalezy zapobiec gromadzeniwsiv nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopow drogowych nale wypetnic, warstwami, odpo-
wiednim gruntem do poziomu otaczeggo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami okdlenymi w OST D-02.00.00
.Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie kompldtiavykonanych robét rozbiérkowych oraz spraw-
dzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidziadgchowtdérnego wykorzystania.

Zagzszczenie gruntu wypeinigego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni, ogrodZaeprzepu-
stow powinno spetntaodpowiednie wymagania ollene w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows rob6t zwhzanych z rozbiérk elementéw drég i ogrodagest:
dla nawierzchni z kostki kamiennej ?ifmetr kwadratowy),
dla podbudowy betonowej -’nfmetr kwadratowy),
dla cicia nawierzchni - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a)) dla rozbiérki nawierzchni zjazdu z kostki karmiej:
— reczne wygcie kostki kamiennej,
— przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorkeimM ponownego jegozycia, z utazeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozhidrki,

wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki.

b)) dla rozbiérki podbudowy betonowej:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozkucie i zerwanie podbudowy,
- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbioérki,
- wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki;
¢) dla cicia warstw nawierzchni:
— wyznaczenie miejscaegia hawierzchni,
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— ciecie nawierzchni,

- wyréwnanie krawdzi nawierzchni jezdni,

— uporzdkowanie terenu;

Przewidywana ilos¢ jednostek obmiarowych wynosi:
- rozebranie nawierzchni z kostki kamiennej (do pnownego wbudowania) — 27,36 m?2
- rozebranie podbudowy betonowej grub. 15 cm — 20 m?2
- ciecie nawierzchni bitumicznej — 98,80 m

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.



