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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegblowej specyfikacihtéczne] (SST) & wymagania dotyce wykonania
i odbioru robét zwizanych ze&cinaniem poboczy gruntowych przy realizacji robdtamnach zadania pn. ,Przebudowa
odcinka drogi gminnej nr G4015 (przylegtego do ctaera) na terenie gminy Sompolno”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) standekiument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t asanych zecinaniem zawy-
zonych poboczy przy grul§oi scinaniasrednio 10 cm.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymaii pojazdow, umieszczenia
urzadzer bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzata jednoczénie do bocznego oparcia kon-
strukcji nawierzchni.

1.4.2.0dkfad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaagiescinania poboczy.

1.4.3.Pozostale okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” plt.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogblne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do $cinania poboczy

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t okéonych w niniejszej SST powinien wykazaie mazliwo-
$cig korzystania z nagbujacego sprztu:
- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
— réwniarek z transporterericinarki poboczy),
— réwniarek do profilowania,
- ‘fadowarek czotowych,
- walcow,
- plytowych zagszczarek wibracyjnych,
- przewanych zbiornikéw na wog

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
0Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw
Przy wykonywaniu rob6t okéonych w niniejszej SST, nmioa korzystéa z dowolnychsrodkéw transporto-
wych przeznaczonych do przewozu gruntu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
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5.2.8cinanie poboczy

Scinanie poboczy m@ by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub spratem mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy naky przeprowadi od krawedzi pobocza do kragdzi nawierzchni, zgodnie z zaonym
w dokumentacji projektowej spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczZafania poboczy naky wywiez¢ na odktad. Miejsce odktadu naje

uzgodné z Inzynierem.
Grunt pozostaty w poboczu najespulchné na gebokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzdo wilgotndci opty-

malnej poprzez dodanie wody i zagic.
Wskanik zag;szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12, powinien wynoso najmniej 0,98 maksymal-
nego zagszczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodifdl-B-04481.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw w czasie prowadzenia rob6t podanoblidg 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dziatce roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki uzupetniagj 2 prébki
2 | Wilgotnas¢ optymalna mieszanki uzupet- -
niajace] 2 prébki
3 | Wilgotnas¢ optymalna gruntu wécietym s
poboczu 2 prébki

4 | Wskanik zagszczenia nacinanych lub

uzupetnianych poboczach 2razyna 1km

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardéw po zalazeniu robét podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaré¥einanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw
1 | Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 | Rowng¢ podtwzna co50 m

3 | Réwna¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinny lzgjodne z dokumentacprojektowvs, z toleranci £ 1%.
6.4.2.RO6wnai¢ poboczy

Nieréwnaci podtuzne i poprzeczne nalg mierzy¢ tata 4-metrova wg BN-68/8931-04. Maksymalny praeit
pod fat, nie ma:e przekraczal5 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Og0llne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ONymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektova, SST i wymaganiami lyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 firob6t obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robdét,

— §cigcie poboczy i zagszczenie podiea,

— odwiezienie gruntu na odktad,

— zagszczenie poboczy,

— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz
Przewidywana ilcéé¢ jednostek obmiarowych wynosi: 75,00 mz,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania latmoyjne

2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar miennawierzchni planografem i tat
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materialy

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogoolsoty ziemne.



