SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
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ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOK OSCIOWY CH



1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t zwiazanych z odtworzeniem trasy drogows i jej punktow wysokosciowych w ramach budowy
chodnikéw i wjazdéw na Osiedlu Goérniczym w Sompolnie.

1.2. Zakres sosowania SST

Szczeg6towa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zecaniu i realizadji robdt okreslonych w pkt 1.1.

1.3. Zakresrobot objetych SST

W zakres robdt pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokaosciowych

wchodza;

a sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych osi trasy i punktow
wysokosciowych,

b) uzupemienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie 0s),

€) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperdw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

€) zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaty, ochronaich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w spo-
sob utatwigjacy odszukanie i ewentua ne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe s zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definigami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace r ob6t
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 , Wymagania ogolneg’ pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace mater ialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwaniai sktadowania podano w OST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwaenia punktow gtownych trasy ndezy sosowat pae drewniane z gwozdziem lub pretem
staowym, stupki betonowe albo rury meta owe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Do stabilizagji pozostatych punktow nalezy sosowac pdiki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m
i dtugosci okoto 0,30 m.

»Swiadki” powinny mie¢ dtugosé okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolng’ pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy
rzet:
- teodolity lub tachimetry,



- niwdatory,
- damierze,
- tyci,
-y,
- tasmy stdowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowsj i jg punktow wysokosciowych powinien gwa
rantowac uzyskanie wymaganej dokladnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
4.

4.2. Transport przetu i materialow
Sprzet | materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdine zasady wykonania rob o6t
Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcgami GUGIK (1- 7).

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawigjacego dane zawiergace
lokalizacje | wspoirzedne punktow gtdwnych trasy oraz reperdw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawigacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczeniai pomiary geodezyjne niezbedne do szczegbtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadgace odpowiednie kwdifikacje
i uprawnienia

Wykonawca powinien natychmiast poinformowat Inzyniera o wszdkich btedach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtownych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢ usunigte na koszt
Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentadji projektowej s3
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istot-
nie réznia s¢ od rzednych okreslonych w dokumentagji projektowse, to powinien powiadomi¢ o tym
Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowied-
nig decyzi przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych
w dokumentacji projektowg i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez I nzyniera, zostana wykonane
na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim
przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zask-
ceptowaniem wynikOw pomiaréw przez | nzyniera

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczea w
czasie trwania robot. Jezdi naki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez
Wykonawcg swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowa
dzeniarobdt, to zostana one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej redizacji roboét naleza do obo-
wiazkdw Wykonawcy.



5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdbwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty,
przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowiazane do punktéw pomaocniczych,
potozonych poza granica robdt zemnych. Maksymana odlegtos¢ pomigdzy punktami gtownymi na od-
cinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Zamawigacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz os trasy
drogowsj, atakze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymana odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim po-
winnawynosi¢ 500 metrow, natomiast w terenie faistym i gorskim powinnaby¢ odpowiednio zmnig szo-
na, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami rob6t zwiagzanych z wykonaniem trasy drogowe i
obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystat punkty state na stabilnych, istniga-
cych budowlach wzdtuz trasy drogowsj. O ile brak takich punktéw, repery robocze ndezy zatozy¢ w po-
staci stupkow betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wy-
kluczgjacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych naezy okreslaé z taka doktadnoscia, aby sredni btad niweacji po wy-
réwnaniu byt mnigszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojna w nawiazaniu do reperéw panstwo-
wych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawiergjace wyraznei jedno-
maczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedng.

5.4. Odtwor zenie od trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonat w oparciu o dokumentacje projektows oraz inne dane geode-
2yjne przekazane przez Zamawigacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowe albo inng
osnowy geodezyjng, okreslong w dokumentecji projektows.

Os trasy powinna by¢ wymaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich w odlegtosci
zalezng od charakterystyki terenu i uk sztattowaniatrasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projekto-
we nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktdw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia
do 1 cm w stosunku do rzednych niweety okreslonych w dokumentecji projektows.

Do utrwdenia os trasy w terenie ndezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pdi z osi trasy jest dopuszezalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robét zastapi je od-
powiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekr ojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedz nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okreslenie granicy roboét), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w migjscach
wymaggiacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia rob6t i w migjscach zaakceptowanych
przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow naezy stosowat dobrze widoczne pdiki lub
wiechy. Wiechy nadezy stosowat w przypadku nasypow o wysokosci przekraczgiacg 1 metr oraz wyko-
pow gtebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ migdzy paikami lub wiechami naezy dostosowat do uksztattowania
terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta co ngjmnigl powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych
przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umoziwiac wykonanie nasypow i wykopow o
ksztatcie zgodnym z dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne’ pkt 6.



6.2. Kontrola jakosci prac pomiar owych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokoscio-
wych nalezy prowadzi¢ wedtug ogolnych zasad okre$lonych w instrukgach i wytycnych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie zwymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7.OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdine zasady obmiaru robdt

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlng’ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiar owa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzong trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdine zasady odbior u robét
Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposdb odbioru robot

Odbidr robo6t zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicdw i dzien-
nikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzy-
nierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ugtalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogol-
ne’ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiar owej

Cena 1 km wykonaniarobét obgmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych os trasy i punktow wysok osciowych,
- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaty, ochronaich przed miszczeniem i oznakowanie utatwigjace
odszukanie i ewentud ne odtworzenie.
Ilo$¢ jednostek obmiarowych — 0,412 km.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

1. Ingrukcjatechniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Ingrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodegji i Kartografii, War-
szawa 1979.

I nstrukcja techniczna G- 1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978,

I ngtrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

I ngtrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjnei wysokosciowe, GUGIK 1979.

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983,

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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