Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob@tprowadzenie

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Nazwa zamowienia: Roboty remontowe i renowacyjne
Obiekt: budynek Miejskiej Biblioteki Publicznej w Sompolnie — byla Synagoga
Adres: Sompolno, ul. Piotrkowska 8
Zamawiajgcy: Gmiona Sompolno
Adres: 62-610 Sompolno, ul. 11 Listopada 15
ZAr ACZNIKI

1. Informacje szczegotowe.
2. Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t — wymagania ogéine B 00.00.00
3. Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru roboét (ST-1) — roboty

budowlane.

4. Szczego6towa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robo6t (ST-2) — roboty

sanitarne.
Nazwa i kod robot: 45453000-7 Roboty remontowe i renowacyjne
Opracowat: inz. Pawet Sulkowski

Konin, 22 lipiec 2009 r.



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob@tprowadzenie

INFORMACJE SZCZEGOLOWE

1. Nazwa zadania:

Roboty remontowe i renowacyjne w budynku Miejskiej Biblioteki Publicznej w Sompolnie.

2. Przedmiot i zakres robét:

Wg dokumentacji projektowej opracowanej przez USLUGI DLA BUDOWNICTWA. Projektowanie i
nadzory budowlane Pawet Wolbach, Posada, ul. Reymonta 12; 62-530 Kazimierz Biskupi.

3. Prace towarzysz gce i tymczasowe.
Prace towarzyszace:
- tyczenie geodezyjne - nie wystepuje
- inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza — nie wystepuje
- wywoOz materiatéw porozbiorkowych i utylizacja — wystepuje
- przetozenie uzbrojenia liniowego dziatki — nie wystepuje

- wymagania ogolne (specyfikacja ST pkt. 1.5) - wystepujq

4. Informacja o terenie budowy.
Teren budowy znajduje sie na czesci dziatki nr 1035 w miejscowosci Sompolno.

Wykonywanie robot przebiegac bedzie bez etapowania. W trakcie prowadzonej rozbudowy obiekt
nie bedzie czynny.

Teren prowadzonych robét od strony ulicy powinien by¢ wygrodzony szczelnie do wysokosci
2.0m.

Prowadzenie robét od w ulicy wymagac¢ bedzie uzyskania zgody na zajecie pasa drogowego.

Dla lokalizacji zaplecza budowy udostepnia sie czes¢ terenu na dzialce nr 1035 o powierzchni
okoto 100 m2. Szczego6towq lokalizacje zaplecza przedstawi Wykonawca w projekcie organizacji
robot.

Opracowat:



